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Ubersicht
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Alle Bezeichnungen in BLAU beziehen sich auf internen Anschluss

Achtung: die Verpolung und die Uberspannung fiihren zur Zerstérung der Bauelemente!!!
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Beschreibung

AVR AT90CAN128 MODUL

- Controller: Atmel AVR AT90CAN128-16AU bis 16 MHz

- Spannungsversorgung: 3 - 5V

- ModulgréBe: Bx Hx T 27mm x 83mm x 19,3mm

- Quarz: Quarzfassung

- PC-Anschluss: 2 x RS232, trennbar durch Jumpers

- Kompatibilitit: kompatibel mit IC-Sockel 64-polig und Lochrasterplatine

- Stiften-RastermalB: 2,54 mm

- Leuchtmittel: 4 LEDs, trennbar durch Jumpers

- Schaltung: nach der Empfehlung des Herstellers aufgebaut

- Programmierung: ISP oder JTAG Buchse

- Pinbelegung des AVR-Moduls: in der linken Abbildung dargestellt

- Pinbelegung ISP & JTAG Buchsen: 10-polige, Standard von Atmel

- Funktionalitit: getestet, sofort einsatzbereit

- Konformitit: RoHS konform

- Hergestellt in Deutschland

- Beschreibung:

Wir bieten Thnen mehr Flexibilitit bei der Entwicklung. Mit Hilfe der Quarzfassung
ist es moglich leichter und schneller sich fiir eine andere Prozessor-Frequenz zu ent-
scheiden. IC-Sockel ermdglicht eine Blitz-Installation des AVR-Adapters und passt in
jede Lochrasterplatine mit dem Rastermal} 2,54 mm. Wir haben dafiir gesorgt, dass
alle Pins des Controllers zur Verfigung stehen und diese in logische Reihenfolge zu-
geordnet sind, um die Arbeit bei der Entwicklung fiir Sie zu vereinfachen. Die Schal-
tung des Moduls ist gemil3 der Empfehlungen des Herstellers aufgebaut: A/D Wand-
ler, Reset, ISP, JTAG,RS232, LEDs. Jumper Konfiguration gibt Thnen noch mehr
Freiheit bei den Einstellungen. Fir die Sicherheit des AVR-Moduls sorgt eine Sup-

pressordiode. Ob fiir Ersteinsteiger oder fortgeschrittene Entwickler bieten wir sehr
einfache Installation und Umgang mit dem AVR-Modul.
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Elektrische Eigenschaften

Typ

fiir alle Module mit Betriebstemperatur
MAX3232EID (aktuelle)
MAX3232IDR (aktuelle)
MAX3232ECD

Betriebsspannung
® bei maximale T aktfrequenz 16 MHz 45V 55V
e bei maximale T aktfrequenz 8 MHz 3,0V 55V

Maximale DC Strom pro I/O Pin
® bei Betriebspannung 5 V 20 mA

® bei Betriebspannung 3 V 10 mA

weitere elektrische Kennlinien finden Sie im Datenblatt AT9OCAN128.pdf auf Seite 365

» Suppressordiode P6SMB6.8A

» 2-lagige Leiterplatte DIN ISO 9001
» mit UL-Approbation

» 4x LED gelb 2V 20 mA 140° 39 mcd

Mogliche Modifikationen

o mit festem Quarz (ohne Quarzfassung)
o ohne seitlichen Stiftleisten
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http://www.atmel.com/dyn/resources/prod_documents/doc7679.pdf
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Programmierung

JTAG'

Pinbelegung
JTAG-Buchse

) S) &)
VCC | TMS | TDO

® (6) 4)
Reset VCC

1 Beim Programmieren mit JTAG miissen die Jumpers JP1-(1-4) gesetzt werden.

($

2O e _
H!qungud o

¥ i _l 4

Pinbelegung
ISP-Buchse

C))
GND

(6
GND

®
GND

(&)
GND

)]
Reset

)
SCK

2 Beim Programmieren mit ISP miissen die UART-Jumpers JP2-3 und JP2-1 nicht gesetzt sein.

-6-

© 2011 ALVIDI




AT.VIDI

Einstellungen

JTAG-Jumpers JP1-(1-4)

Beim Programmieren
mit dem JTAG miissen
die Jumpers im roten
Rechteck gesetzt werden.

LED-Jumper 3
+LED 3 (gelb)
+Vorwiderstand

Jumper ist mit dem
Pin PF3 verbunden

LED-Jumper 2
+LED 2 (gelb)
+Vorwiderstand

Jumper ist mit dem
Pin PF2 verbunden

LED-Jumper 1
+LED 1 (gelb)
+Vorwiderstand

Jumper ist mit dem
Pin PF1 verbunden

LED-Jumper 0
+LED 0 (gelb)
+Vorwiderstand

Jumper ist mit dem
Pin PFO verbunden

Jumpers-Belegungen

JP1-8

JP1-6 JP1-5

JP1-4 JP1-3

JP1-2

LED 3
Pin PF3

LED 1
Pin PF1

LED 0
Pin PFO

TDI
Pin PF7

TDO
Pin PF6

T™MS
Pin PF5
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Quarzfassung

UARTSs-Jumpers

o el
VYD

4

JP2-4 PD2

JP2-3 PEO

JP2-2 PD3

JP2-1 PE1

Mit diesen Jumpers konnen die UARTs-Leitungen von RS232 Baustein getrennt werden. Beim
Programmieren mit ISP miissen die UART-Jumpers JP2-3 (PE0) und JP2-1 (PE1) nicht gesetzt
sein.

Anschluss der D-SUB 9 polige Buchse (setielle Schnittstelle/ COM1)

D-SUB 9-p. |AL-AVREB_CAN
1 Pl CHO Pin 2 36_2320UT0

2320_LE0_232 R Qg Beispiel in der Pin 3 34 232INO
_4] linke Abbildung GND 32 GND
CH1 Pin 2 35 2320UT1
Pin 3 33 232IN1
GND GND 32_GND
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